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ALTALANOS INFORMACIOK

A KEZIKONYV CELJA

* Ez akézikonyv a késziilék szerves részét képezi, és a Gyartd azért készitette, hogy a késziilék élettartama soran biztositsa a
sziikséges informdcidkat a késziilék hasznalatara jogosult személyek szamara.

* Akészilék kezel6inek helyes munkavégzési gyakorlatot kell alkalmazniuk, és gondosan el kell olvasniuk és be kell tartaniuk
a jelen kézikonyvben szerepld 0sszes utasitast.

e Az informaciok eredetiek, azokat a gyarto kozolte

e Olvassa el figyelmesen a jelen kézikdnyvben taldlhaté utasitdsokat, hogy elkeriilje a személyek egészségét és biztonsagat
érint6 sziikségtelen kockazatokat, valamint a gazdasdgi karokat.

e A gyors hozzaférés érdekében tartsa a kézikdnyvet biztonsdgos, kénnyen hozzaférheté helyen.

* Eléfordulhat, hogy az ebben a kézikényvben szereplé egyes informéaciok és abrak nem felelnek meg tdkéletesen az On
birtokdban 1év6 késziiléknek; ez azonban nem befolydsolja a késziilék mikddését.

* A gyarto fenntartja az el6zetes értesités nélkil torténé modositas jogat.

* Akézikdonyvbentaldlhaté alabbi szimbélumok a kiilondsen fontos informacidk kiemelésére vagy bizonyos fontos specifikaciok
azonositasara szolgalnak.

;Y Veszély - Vigyazat

Ez a szimbdélum a kozvetlen veszélyt jelent6 helyzeteket jelzi, amelyek figyelmen kiviil hagyasa esetén az emberek
egészsége és biztonsaga veszélybe keriilhet.

Veszély - Figyelmeztetés

Ez a szimbélum olyan helyzeteket jelez, amikor adott médon kell viselkedni ahhoz, hogy elkeriilhet6 legyen az
emberek egészségének és biztonsaganak veszélyeztetése, valamint biztosithato legyen az eszkoz védelme.

Ez a szimbélum kiilonosen fontos miiszaki informacidkat jelol, amelyeket nem szabad figyelmen kiviil hagyni.
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A GYARTO ES A BERENDEZES AZONOSITASA

A képen lathatd névtabla kozvetleniil a késziilékre van felhelyezve.
Hivatkozasokat és a késziilék biztonsagos lizemeltetéséhez
sziikséges 0sszes informaciot tartalmazza.

Barmilyen mdszaki kéréssel forduljon a gyartdé miuszaki
szervizkdzpontjahoz vagy egy hivatalos keresked6hoz.

Mdlszaki segitségnyuijtas esetén kérjik, adja meg az azonositd
tablan feltlintetett adatokat, a haszndlat hozzavetbleges
6raszamat és az észlelt hiba tipusat.

A. A gyartd neve.
B. CE-megfelel6ségi cimke
C. Modell és verzi6 / sorozatszam / Gyartasi év.

D. Miszaki adatok: fesziiltség, aramerdsség, védettség, tomeg,
vagasi szélesség.

ADATTABLA

(A) A gyartd neve

(C) Modell

(C) Véltozat

- -------

(C) Gyartasi év
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(C) Sorozatszam  (B) EK-megfeleléségi
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BIZTONSAGI INFORMACIOK

A gyarté gondosan mérlegelte a berendezéssel t6rténé érintkezésbdl eredd lehetséges veszélyeket és személyes kockazatokat.
E tajékoztatds célja tajékoztatni a felhaszndldkat arrdl, hogy a kockdzatok elkeriilése érdekében fokozott 6évatossaggal kell

eljarniuk.

BIZTONSAGI SZABALYOK

A TERMEK PENGET TARTALMAZ, EZERT NEM JATEKSZER!

« Kérjik, olvassa el ﬁ(];yelmesen ezt a kézikén?{vet, kilénosen a biztonsagi utasitasokat és a

termeék hasznalata elott Ggyeljen arra, hogy te I!1
kizarolag a gyarto altal meghatarozott célra

karbantartasra és javitasra vonatkozo utasitasokat.

« A robot hasznalatakor gyézédtjén meg arrol, hogy a n S
osek, fogyatékkal él6k és haziallatok. Ellenkez6 esetben programozza

kilonosen gyermekek, i

es mértékben megértse azokat. A berendezést
asznalja. Koriltekintéen kovesse a kezelésre,

a munkaterileten senki sem tartézkodik,

a robotot ugy, hogy olyan idépontban mt’jkédi'ijn, amikor senki sem tartézkodik a terileten.

Tartsa szemmel arobotot, hatudja, hogy hazial

atok, gyerekek vagy mas emberek tartézkodnak

a terlileten. Ha a robot utvonalaban személy vagy allat talalhatd, azonnal allitsa le a robotot.

Az olyan, keritéssel nem hatarolt munkaterileteken, amelyeken nem lehet konnyen atmaszni,
fellgyelje az eszkozt a miivelet soran.

A robotflnyiré munkaterilete kordl figyelmeztet6 tablakat kell elhelyezni, ha azt kozterileten
hasznaljak. A tablaknak a kdvetkezg szdveget kell tartalmazniuk: ,Figyelem! Automatikus
flinyiro! Ne menjen a gép kozelébe! Ugyeljen a gyermekekre!"

Ez a robot nem alkalmas gyermekek és csokkent fizikai, érzékszervi vagy mentalis
képességekkel rendelkezé személyek, illetve a termékkel nem ismerkedd, tapasztalatlan
személyek altali hasznalatra, kivéve, ha a biztonségLukért felel6s személy felugyeli 6ket, vag?/
ha a késziilék hasznalatara vonatkozé utasitasokat kaptak. A gyermekeket feliigyelet alatt kell

tartani annak érdekében, hogy ne jatsszanak a késziilekkel.
Ne engedje, hogy a robotot olyan emberek hasznaljak, akik nem ismerik annak miikodését.

A karbantartasi és javitasi munkakat végz6 szakembereknek telijes meértékben tisztaban kell
lennitik a készilék kilonleges jellemzdivel és biztonsagi el6irasaival. A robot hasznalata
el6tt oIvaﬁsa el figyelmesen a kezelési utmutatét, és gy6zodjon meg réla, hogy megértette az
utasitasokat.
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« Soha ne tavolitsa el, ne keriilje el és ne modositja a beszerelt biztonsagi berendezéseket. A
gyarto nem vallal felel6sséget a nem eredeti alkatrészek hasznalataért. A jelen kovetelmény
e nem tartasa sulyosan veszélyeztetheti az emberek egészségét és biztonsagat.

- Ellendrizze, hogy nincsenek-e a gyepen jatékok, szerszamok, agak, ruhak vagy mas olyan
targyak, amelyek karosithatjak a pen?éket. A gyepen lévé targyak szintén karosithatjak vagy
megakadalyozhatjak a robot megfelel6 mikodesét.

« Soha ne engedje, hogy emberek lljenek a robotra. Soha ne emelje fel a robotot a penge
Ielllbelnorze%ehezI vagy mozgatasahoz, amig az mdkdodik. Miikddés kdzben ne tegye a kezét és
abat a robot ala

« Ne hasznalja a robotot, ha a locsolorendszer miikodik. Ebben az esetben programozza be
a robotot és a locsoldrendszert ugy, hogy ne mikddjenek eg?_/ldejuleg_. Ne mossa a robotot
nagynyomasu vizsugarral, és ne meritse vizbe részben vagy teljesen, mivel nem vizallé.

« Valasszale atapellatast, és aktivalja a biztonsagi berendezést, miel6tt barmilyen, a felhasznalo
altal elvéegzendd beallitasi vagy karbantartasi miveletet elvéﬁezne. Hasznalja a gyarto
altal ajanlott egyéni védbeszkozoket, elsGsorban a vagépenge kezelésénél mindig viseljen
védbkesztydt.

+ A készilék tisztitasat és karbantartasat gyermekek kizarolag feliigyelet alatt végezhetik.
« Ne hasznalja a robotot, ha a vagokeés sériilt. Cserélje ki a vagopengét.

« A késziiléket ne hasznalja sérilt kils6 alkatrészekkel. Ha a robot mechanikus alkatrészei
megsérliltek, cserélje ki 6ket.

« Ne hasznalja arobotot, ha a transzformator tapkabele sériilt. A sériilt kabel fes;UIt§ég| alatt allo
részekkel valo érintkezéshez vezethet. A kockazatok elkeriilése érdekében a tapkabel javitasat
glgy_artora, a gyartd szervizszolgalatara vagy hasonlo6 képesitéssel rendelkez6 személyre kell

izni.

- Haatapkabel hasznalat kozben megsériil, nyomja meg a "STOP" gombot, és huzza ki a halozati
vezetéket az elektromos aljzatbol.

« Szemrevételezéssel ellen6rizze a robotot, hogy a penge, a rogzitécsavarok és a vagoszerkezet
nem kopott vagy sérilt-e. Gy6z6djon meg rola, hogy minden anyat, csavart és csavart
meghuzott, igy biztositva a robot j6 miikodési allapotat.

- Ha a robot hasznalat kdzben rendellenesen rezegni kezd, nyomja meg a "STOP" gombot, és
hlzza ki a halozati vezetéket az elektromos aljzatbol.

« Soha ne hasznalja és toltse fel a robotot robbanasveszélyes és/vagy gyulékony kornyezetben.

« Csak a gyarté altal biztositott akkumulatortoltét és tapegységet hasznalja. A nem megfeleld
hasznalat aramutést, tulmelegedést vagy maro folyadékok akkumulatorbdl torténd szivargasat
okozhatja. Ha folyadék szivarog, mossa le az akkumulatort vizzel/semlegesitével;, szembe
jutas esetén forduljon orvoshoz.

BIZTONSAGI ESZKOZOK

1. Akadalyérzékel6

Az itkozésérzékel6 akkor aktivalodik, ha a robot egy olyan, legalabb 15 cm magas targynak titkdzik, amely képes elviselni a robot
itkbzését (megfeleléen van rogzitve a talajhoz és megfelel6en van méretezve). Az érzékel6 bekapcsolasakor a robot megall, és
iranyt valtoztat, hogy elkeriilje az akadalyt. Az érzékelé bekapcsolasa nem garantalja teljes mértékben az emberek, gyermekek
vagy allatok biztonsagat.

2. DAlésszogméro
Ha a robot a maximalis hatarértéknél meredekebb lejtén dolgozik, vagy felborul, a robot ledllitja a vdgdkést.
3. Vészledllité kapcsolo

A robot felsé részén talalhatd, a "STOP" sz6 nagyobb, mint a tobbi parancs a billenty(izeten. Ha ezt a gombot mikddés kozben
barmikor megnyomija, a flinyiré robot mozgasa azonnal ledll, és a penge forgasa leall.

4. Talaram elleni védelem

Az 6sszes motor (penge és kerék) miikodés kozben folyamatosan figyelemmel van kisérve, hogy ne alakuljon ki olyan helyzet,
amely tulmelegedést okozhat. Ha ez a kerékmotorban torténik, a robot megprébal az ellenkez6 iranyba mozogni. Ha a tularam
tovabbra is fennall, a robot ledll és hibat jelez. Ha a vagokés motorja tulmelegszik, két beavatkozasi lehetéség van. Ha a
paraméterek az elsd tartomanyba esnek, a robot végrehajtja a vagokés felszabaditasahoz sziikséges mandévereket. Ha a tdlaram
a védelmi tartomany alatt van, a robot ledll és motorhibat jelez.

Felhasznaléi kézikonyv 4



5. Az érzékel6 nem észlel jelet

Ha nincs jel, a robot automatikusan leall.

BIZTONSAGI JELZESEK

>
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A gép haszndlata el6tt
figyelmesen olvassa el a
hasznalati utasitasokat, hogy
megértse a jelentéseket.

>

S

&~
[ ]
>

STOP

Ne érintse meg a forgdkést, és
ne tegye kezét vagy labat a gép
ald, amikor az mukodik. Varja
meg, amig a penge és a forgd
alkatrészek teljesen megallnak,
miel6étt hozzaférne azokhoz.

Tartson biztonsagos tavolsagot
a géptdl izem kozben.

A robot mikodése kozben
gy6z6djon meg arrdl, hogy a
munkaterileten nincsenek
emberek (klonosen
gyermekek, id6sek vagy
fogyatékkal €l6k) és hazidllatok.
A gép mikodése soran tartsa a
gyermekeket, haziallatokat és
mas személyeket biztonsagos
tavolsagban. Az ilyen kockazat

megel6zése érdekében
javasoljuk, hogy a robot flinyirasi
tevékenységét megfelel6

idépontokra tervezze.

Ne utazzon a gépen.

o> | [>

A gépen végzett munka
vagy a gép felemelése el6tt
mikodtesse a  biztonsagi
berendezést.

Figyelmeztetés! Tisztitas vagy
mosas céljabdl ne permetezzen
vizet a gépre.

A robot mikodése kozben
gy6z4djon meg arrél, hogy a
munkaterileten nincsenek
emberek (kllonodsen
gyermekek, id6sek vagy
fogyatékkal él6k) és hazidllatok.
A gép mikodése soran tartsa a
gyermekeket, hazidllatokat és
mas személyeket biztonsagos
tavolsagban. Az ilyen kockazat

megel6zése érdekében
javasoljuk, hogy a robot flinyirasi
tevékenységét megfelel6

idépontokra tervezze.

A robotot csak a ,Mdiszaki
informaciok” fejezet ,MUlszaki
adatok” részében megadott
tapegységekkel hasznalja.

Felhasznaldi kézikdnyv




MUSZAKI ADATOK

LEiRAS

Megnevezés

Jellemzaok

C040BA4 C040BA4
C040BAH C040BAH
6.9Ah - 5A 10.35Ah - 8A
Power KIT MEDIUM BRE UM
Maximalisan ajanlott kaszalhato feliilet
Munkakapacitas (-20%(*)) m2 (f?) (11229%02) (119830608)

C040BA4: 635x464x300

Méretek (Sz x Ma x Mé) mm CO40BAH: 695x470x330
Robot stlya (akkumulatorral) kg 15,9 16,2
Végasi magassag (Min-Max) mm (") ggﬁggﬁa %g ) (73% 8;? ) %32;
A penge atméréje mm (") 250 (9,84 ")
Motorok kefe nélkl
A vagopenge sebessége RPM 3000 karbantartas
Alapsebesség Méter / perc 30(97,7")
60% megengedett, a gyepviszonyok és a telepitett tartozékok
alapjan.
I(.ggnagyobb ajanlott kezelhets lejtés % 55% os maximalisan kezelhet6 és ajanlott a nyirt gyep
allapotaban.
55% a kiils6 él vagy drot kozelében.
) _ ROBOT:-10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)
Uzemi kornyezeti hémérséklet Max °C TOLTOALLOMAS: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Max)
AKKUMULATORTOLTO: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
Mért hangteljesitményszint dB(A) 63
ROBOT: IPx5
Vizvédelmi osztély IP TOLTOALLOMAS: IPx4

AKKUMULATORTOLTO: IPx4

Elektromos jellemzék

Tapegység (litiumos
akkumulatorokhoz)

Mean Well
ELG-240-30ZCTE

Mean Well
ELG-150-30ZCTE

Bemenet:
100-240V~; 2.2 A,
50/60 Hz; 1 osztaly

Bemenet:
100-240V~; 2 A
50/60 Hz; 1 osztaly

(névleges fesziiltség)

Kimenet: Kimenet:
29.4V—=—50A 29.4V-—8.0A
Az akkumulator tipusa és az akkumulatorok toltése
Ujratolthet6 litium-ion akkumulator 259V 6.9Ah 252V 10.35Ah

Toltés tipusa

keressen benniinket keressen benniinket

Atlagos toltési id6

00:pp

1:30 1:30

Atlagos kaszélasi idétartam egy
teljes toltési ciklust kovetden (*)

60:pp

03:00 04:00

(*) A (i, a gyep allapotatol és a nyirasi teriilet 6sszetettségétdl fligg.
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Adokésziilék a robot meghajtasahoz

M(ikodési frekvenciasav (Hz) 500 - 60000
radiofrekvencias teljesitmény (dBm) <10

Bluetooth

M(ikodési frekvenciasav (Hz) 2402 - 2480
radiéfrekvencias teljesitmény (dBm) <14

GSM

Berendezés / Tartozékok / Funkciok

M(ikodési frekvenciasav (Hz) 850/900/1800/1900
radiofrekvencias teljesitmény (dBm) < 33

Kezelt teriletek, az els6dleges 4
zonaval egyiitt

Es6érzékeld Standard
Eco moéd - Onprogramozés

(szabadalmazott) Standard
Csatlakozémodul (GPS, GPRS) Opcionalis

A toltédllomashoz vald visszatérés
modszere

"V-Meter" - "follow wire"

A drét maximalis hossza
(hozzavetdleges, szabdlyos keriilet
alapjan szamitva)

m ()

1000 (3280 )

(*) A G, a gyep allapotatol és a nyirasi teriilet 6sszetettségétdl fligg.

A KESZULEK ALTALANOS LEIRASA

A késziilék egy olyan robot, amelyet arra terveztek és épitettek,
hogy a kertekben és a hazak gyepén a nap barmely szakaban
automatikusan nyirja a fiivet. Kicsi, kompakt, csendes és kdnnyen
szallithatd.

A vagando feliilet jellemz6itél fliggben a robot t6bb teriiletre is
programozhaté: egy elsédleges és egy masodlagos teriiletre (a
kilonb6z6 modellek specifikacidi szerint).

M(koédés kozben a robot levagja a hatarold drét altal kijelolt
terlletet.

Amikor a robot érzékeli a hatarolé drotot vagy akadalyba
Utkozik, véletlenszer(ien iranyt valtoztat, és Uj iranyban kezdi
Ujra a kaszalast. A robot nem keresztezi a hatarolé drétot annak
hosszanak felénél hosszabb tdvolsagon keresztiil.

Arobot a véletlenszer(i miikodésielvének megfeleléen automatikusan
nyirja a gyep teljes koriilhatarolt terliletét (lasd az abrat).

A robot képes felismerni a magasabb és/vagy vastagabb
fG jelenlétét a kert egy részén, és sziikség esetén képes
automatikusan aktivalni a spiralis mozgdst a tokéletes befejezés
érdekében. A spirdlis mozgds az alkalmazds megfeleld
parancsanak megnyomasaval is aktivalhato.

A spirdlmozgast a kezel az alkalmazason keresztiili megfelel6
parancs megnyomasaval is aktivalhatja.

Az, hogy a robot mekkora gyepfeliiletet képes nyirni, szdmos
tényez6t6l fligg, példaul:

* arobot modellje és a beszerelt akkumulatorok tipusa;

e a terilet jellemz6i (szabdlytalan keriilet, egyenetlen feliiletek,
tagolt teriiletek stb.);

¢ agyep jellemzai (fii tipusa és magassaga, nedvességtartalom stb.);

¢ apenge allapota (élesség, maradvanyok és lerakodéasok nélkiil stb.);

(VELETLENSZERU MUKODES
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FO ALKATRESZEK

costons
Viltozat A
@ Robot v
@ Billenty(iparancsok v
(3) | Es6érzékels v
@ Markolat v
@ Vagopenge v
@ Hatarol6 drot tekercse 0
@ Csapok 20
ToltGallomas v
@ Hasznalati itmutaté v

Kulcs a vagasi magassag beallitdsahoz

Egyes kereskedelmi kivitelekhez a tapegységet kiilon lehet megvasarolni.

POWER KIT

Akkumulator

25.2V 6.9Ah

25.2V 10.35Ah

Tapegység

50A

8.0A

Adodkésziilék és toltétorony

keressen bennlinket

keressen benniinket

Slieliclie

Toltémodul

keressen bennlinket

keressen benniinket
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TELEPITES

CSOMAGOLAS ES KICSOMAGOLAS

A berendezéseket megfeleléen csomagolva szallitjak. Kicsomagoldskor évatosan vegye ki az alkatrészeket és ellenérizze azok
épségét.

Veszély - Figyelmeztetés

A miianyag csomagolast és a miianyag taroléedényeket tartsa tavol csecseméktdl és gyermekektdl: fulladasveszély!

Orizze meg a csomagolast késébbi hasznalatra.

A RENDSZER TELEPITESENEK TERVEZESE

Arobotot nem nehéz telepiteni, de némi el6zetes tervezést igényel, hogy megtalalja a legjobb teriiletet a toltéallomas, a tapegység
és a hatarolo drét elhelyezéséhez.

e A tolt6allomast a gyep szélén kell elhelyezni, lehetbleg a
legnagyobb teriileten, ahonnan a gyep tobbi része kdonnyen
elérhet6. Arra a teriiletre, ahol a tolt6allomast telepitik, a
tovabbiakban ,elsédleges teriiletként” hivatkozunk.

tapegység

magasség.

SIS

Veszély - Figyelmeztetés

|

A tapegységet olyan helyen helyezze el, ahol
gyermekek nem férhetnek hozza. Példaul 160 cm
(63") feletti magassagban.

Veszély - Figyelmeztetés

|

Ugyeljen arra, hogy csak az arra jogosult személyek
férjenek hozza a tapegységhez.

A Veszély - Figyelmeztetés

Az elektromos aram csatlakoztatasakor a telepitési hely kozelében egy konnektornak kell lennie. Gy6z6djon meg
arrol, hogy a halézati aramhoz valé csatlakozas megfelel a vonatkozé jogszabalyoknak. A biztonsagos miikodés
érdekében gy6z6djon meg arrdl, hogy a tapegységhez csatlakoztatott elektromos rendszer jol miikodo foldelési
rendszerrel van ellatva. A taparamkort legfeljebb 30 mA kioldasi aramerésségi hibadaram-késziilékkel (RCD) kell
védeni.

A késziiléket célszerii az elektromos alkatrészek szamara (kiiltéri vagy beltéri hasznalatra) kulcsos zarral ellatott,
jol szell6z6, a megfelel6 Iégaramlas fenntartasa érdekében jol szell6z6 szekrénybe szerelni.

e « Arobotnak a munkaciklus végén kdnnyen meg kell talalnia a toltéallomast, amely egyben az Uj munkaciklus kiindulépontja
is lesz, és ahonnan barmely més munkateriilet (a tovadbbiakban: ,mésodlagos teriilet”) elérheté.

e -« Helyezze el a toltéallomast az aldbbi szabalyok szerint:

- vizszintes talajra;

- tomor és stabil talajon, jo vizelvezetéssel,

- Lehet8leg a gyepsz6nyeg legszélesebb részére;

- locsoléberendezés esetén ligyeljen arra, hogy a vizsugarak ne a iranyuljanak télt6allomas belsejébe;

- gy6z6édjon meg arrdl, hogy a toltéallomas bejarata az dbran lathaté mdédon van elhelyezve, hogy a robot az dramutatd
jarasaval megegyezd iranyban a hatarol6 drétot kdvetve tudjon belépni;

- atoltéallomas elétt 200 cm (78,74") egyenes teriiletnek kell lennie;

- az allomas kozelében lévd gyepet elvalasztd fémrudak vagy sinek zavarhatjak a jelzést. Helyezze az allomast a kert
egy masik oldaldra vagy a fémkorlattdl biztonsagos tavolsagra. Tovabbi informaciokért forduljon a gyarté miiszaki
szervizkdzpontjahoz vagy egy hivatalos keresked6hoz.

e - Atoltéallomast stabilanrdgzitenikellatalajhoz. Atoltéallomasbejaratanal lévé kislépcsé kialakuldsanak megakadalyozasara
helyezzen el egy kis miflidarabot a bejaratnal, hogy ez ne fordulhasson el8. Alternativ megoldasként tavolitsa el a flives
feliilet egy részét, és telepitse a toltéallomast a flivel egyiitt.
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* A toltéallomas egy kabelen keresztiil csatlakozik a tdpegységhez, amelynek a vagasi teriilet kiils6 oldalan kell eltdvolodnia
a toltéallomastol.

* Atapegységet a kdvetkez6 szabalyok szerint helyezze el:

- jOl szell6z6, légkori hatdsoktdl és kozvetlen napfénytél
védett helyen;

- lehetéleg otthondban, garazsban vagy fészerben;

- kultéri elhelyezés esetén a robotot nem szabad kozvetlen
napfénynek és viznek kitenni. Ezért szell6ztetett dobozban
kell védeni. Ne helyezze el ugy, hogy kozvetlen érintkezésbe
keriiljon a talajjal vagy a nedves kornyezetekkel;

- agyep kiilsé oldalan helyezze el, ne pedig a gyep belsejében;
- feszitse meg a toltéallomastol a tapegységhez vezetd

felesleges kabelt. Ne roviditse vagy hosszabbitsa meg a
kabelt.

* A drét bejové szakaszanak egyenesnek kell lennie, és legalabb
200 cm-rel (78,74 hiivelyk) merélegesen kell a toltéallomasra
allnia, a kimend szakasznak pedig el kell tavolodnia a
tolt6allomastdl; ez lehetbvé teszi a robot helyes visszalépését.

e Pokud je nabijeci zakladna umisténa mimo zahradu, obvodovy
vodi¢, ktery vytvari koridor pro ndvrat vodi¢e, musi byt ve

vzdélenosti minimalné 70 cm. min. magassag
160 cm

min. tavolsag
70cm/27.56"

min. tavolsag Qa}o .
200 cm \/o\"@e@
/7874" \’i

~N

N

Ha a robotot olyan teriilet kdzelében telepitik, ahol egy masik
(azonos vagy mas gyartotdl szdrmazo) robot talalhatd, akkor
a robot addjanak és vevéjének helyét a telepités sordn ugy kell
modositani, hogy a két robot frekvencidja ne zavarja egymast.
Ebben a helyzetben forduljon a legkdzelebbi ligyfélszolgalati
kozponthoz.
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A HATAROLODROT FELALLITASA

A hatérolo drét felszerelése el6tt ellenérizni kell a gyep teljes
felliletét. A hatarolé drét lefektetése sordn a robot helyes
mUkodéséhez sziikséges bedllitdsokat a flives feliileten kell
elvégezni.

1. Erték._eljelki,a toltéallomasra valo visszatérés legjobb modszerét
»A TOLTOALLOMASRA TORTENO VISSZATERES MODSZERE"
cimU fejezetben leirt utasitasok szerint.

2. A munkateriiletek el6készitése és meghatarozasa.
3. A hatdrol6 drét felallitasa.

4. A toltéallomas és a tapegység telepitése. A hatarolé drot
fektetésénél tartsa be a telepitési irdnyt (az dramutatod
jardsaval megegyezden) és a viragagyasok korili forgasiranyt
(az 6ramutatd jarasaval ellentétesen), ahogy az abran lathato.

a hatarol6 drét fektetésére
szolgalé nyomvonal

ATOLTOALLOMASHOZ VALO VISSZATERES MODSZERE

Arobot kétféle médon térhet vissza a toltéallomadsra a felhasznal i
menl ,Settings - Re-entry to Base” mezdjében megadott
bedllitdsok alapjan. Az ,OFF” mddszert csak akkor haszndlja, ha
a kertben és a keritésdrot kozelében (2 méteren beliil) szamos
akadaly van. Minden mas esetben a ,MIN", ,MED" és ,MAX"
értékeket célszerl haszndlni a toltéallomasra vald leggyorsabb
visszatérés érdekében.

“OFF”. A toltéallomasra vald visszatérés ezen moddszere arra
utasitja a robotot, hogy kdvesse a hatarold drotot, amig el nem éri
az allomast. Ezért nem sziikséges ,Recall on the Wire” miveletet
végezni a fejezetben késébb ismertetett médon.

"MIN", "MED", "MAX". A toltéallomasra valé visszatérés ezen
modszerének bedllitdsa arra utasitja a robotot, hogy kovesse a
hatarolé drotot a kivalasztott opcidtdl fliggé valtozo tavolsagra.
Ezzel a modszerrel lehetdvé valik, hogy a robot gyorsabban elérje
az allomast, de gondoskodni kell arrél, hogy a visszatérési utvonal
mentén ne legyenek akadalyok. Amint a robot elég kozel kertl
ahhoz, hogy észlelje a toltéallomas jelét, elindul a drét mentén a
helyes visszatérés érdekében.

! 2 mt.
o t6él|omés“ 4 4 \

épés lefelé,

@; ’72m. \

10mt. 1,5mt. 2mt.

Ha vannak keskeny jaratok, akkor a vezetéket egy adott alakkal kell elhelyezni, az ugynevezett "Recall on the wire".
Amint a ,Recall” felismerésre kertll, a robot kis sebességgel és nagyobb pontossaggal kdveti a hatarold drétot kordlbelil 13
méteren (42.65") keresztlil. Ezutan a ,V-Meter” visszatér az Gjboli belépési modba, ha a gyors Ujbdli belépést vagy a tolt6allomast

nem taldlta meg.

Kovesse az alabbi utasitasokat a ,Recall” telepitéséhez:

e a,Recall” egy kb. 2 m (6,6”) hossztsagu drétdarab, amelynél az egyes drétok kozétti tavolsaga 5 cm (1,96");

¢ a,Recall”t 2 m tavolségban kell elhelyezni. (6,6") a sz(ik atjarok el6tt;

¢ a,Recall’-t a,Quick Re-entry” el6tti részbe kell helyezni.

MEGJEGYZES: Ha a robot egy bizonyos idén beliil nem talalja meg a tolt6allomast, akkor ,OFF” iizemmédban koveti a hatarolé

drétot.

11
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A MUNKATERULETEK HATARVONALAINAK ELOKESZITESE ES KIJELOLESE

A nyirando fiifeliilet el6készitése

1.

Gy6z8djon meg arrél, hogy a nyirandd gyep egyenletes, és
nem tartalmaz lyukakat, kdveket vagy egyéb akadalyokat.
Ha szilikséges, készitse el6 a gyepet az esetleges lyukak
betomésével és az akaddlyok eltavolitasaval. Ha egyes
akadalyok nem tavolithatok el, akkor ezeket a teriileteket
megfeleléen meg kell jeldIni a hatarol6 dréttal.

Arobotamunkatertletenbeliili, legfeljebb 60%-0s meredekség(
feltleteket (méterenként 60 cm hosszlséagban) képes nyirni
normal, szaraz gyepen, a kerekek megcsuszasanak veszélye
nélkil, a beszerelt tartozékok alapjan. A tobbi esetben a lejté
55%-at kell figyelembe venni.

A hatérolé drétot legfeljebb 55%-0os lejtéssel (55 cm
méterenként) kell lefektetni a talajra, figyelembe véve, hogy a
robotnak nagyobb tapaddsra van sziiksége a toltéallomasra
valo visszatérés soran. Ezért gondosan ellendrizni kell a
gyepkorilményeket és be kell tartani a hatarértékeket.
A lejtés legfeljebb 35 cm-t novekedhet a hatdrolé dréton
beliil vagy kiviil. Ha ezeket az utasitdsokat nem tartjak be, a
robot lejt6s teriileten dolgozik, és érzékeli a drotot, a kerekei
megcsuszhatnak, és a robot elhagyhatja a munkateriiletet.

Ha a fent emlitett hatarokat el nem éré lejtékon akadalyok
vannak, a lejtd csokkentése érdekében a talajt az akadaly feletti
részen legalabb 35 cm hosszan egyenletesre kell egyengetni..

 Er——

A megengedettnél nagyobb lejtésii teriiletek nem
nyirhatok a robottal. Ezért helyezze a hatarolé drétot
a lejto elé, hogy az ne legyen a kaszalandé teriileten.

O,

e

-----

60% 60 cm
| (2362") Lol
100 cm (39,3 ") 0-60%
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A munkateriilet hatarvonalainak kijelolése

3. Vizsgaljaatateljes gyepfeliiletet,és mérjefel,hogy sziikséges-e
azt kiilon munkatertiletekre osztani az alabbiakban ismertetett
szabalyok szerint. A hatarol6 drét felszerelése el6tt ellenérizze
a teljes utvonalat, hogy megkonnyitse ezt az eljarast. Az abra
egy gyepet mutat, a hatdrol6 drét felszereléséhez sziikséges
nyomvonallal.

\
&y A hatarol6 drét fektetésére
S szolgalé nyomvonal

A telepités soran azonositsa a masodlagos teriileteket. A
masodlagos teriilet a gyep egy része, amely az elsédleges
gyephez egy olyan atjaroval kapcsoldodik, amelyet a robot
normalmozgdsdvalnehézelérni. Ateriiletnek amegengedettnél
nagyobb emelkedések és esések nélkiil elérhetének kell
lennie. Az, hogy egy Ovezetet "'masodlagos tertiletként" kell-e
meghatarozni, az elsédleges teriilet méretétdl is fligg. Minél
nagyobb az elsédleges teriilet, anndl nehezebb lesz elérni a
szlk atjarokat. Altalanossagban elmondhaté, hogy a 200 cm-
nél (78,74") keskenyebb atjaré masodlagos teriiletnek mindsiil.
A kezelt masodlagos teriiletek szama a modell jellemzgitél
fiigg (I4sd "M(iszaki adatok").

(33323333302302323333
333332333 09230000020

P
A robot szlk atjarokban tortén6 autonom mozgdasahoz gg "\ ,‘,' = :
szilikséges legkisebb drétok kozétti tavolsag 70 cm (27,56 ) i S " |
hiivelyk). Ez az érték lehet6vé teszi, hogy a robot elérje a o0 i ;6\, ELSODLEGES TERULET 0 |
masodlagos teriletet, ugyanakkor a szik atjaroban [évd ﬂﬁi |
gyepet is teljesen automatikusan nyirja. o0 tolyoss, amely szeiee ong I ;
Ha ez az &tjar6 nagyon hosszl, a hatdroldé drotok kozti gg E minimialis merete7OiTERS ;
tavolsagnak tébb mint 70 cm-nek (27,56") kell lennie. O

06

0o

as

e de

o0

22

as

36

Ha egy sz(k atjaréban a drétok kozotti tavolsag kisebb, mint
70 cm (27,56 hiivelyk), a robot csak a masodlagos teriilet
eléréséhez tudja hasznalni ezt az atjarét (a teriileten belil nem
tud flivet nyirni)

N

(3332232332223323339

~-=~ ELSODLEGES TERULET
Ebben az esetben a drotok kdzotti minimalis tdvolsag 30 cm.
folyosé
Ha a 30 cm-es (11,81 hiivelyk) minimalis tavolsdg nem <70 cm /27,56 atjaréval
biztosithatd, akkor a masodlagos teriilet ZART TERULETNEK

mindsiil.

Tovabbi részletekért olvassa el a ,Zart teriiletek kezelése” c.
fejezetet

3333333333333333333
¢

1
.
i | ZART
P
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4. Ha a munkateriileten beliil vagy kiviil van jarda vagy kocsifelhajtd, amely a gyep szintjén van, akkor a kerdiileti drétot a jarda
szélétél 5cm (1,96") tavolsagra fektesse le. A robot kissé kiemelkedik a gyepbdl, és az 6sszes flivet lenyirja. Ha a jarda fémbal
késziilt, vagy ha van rajta fém csatornafedél, zuhanylemez vagy elektromos drétok, a robot meghibasodasanak és a hatarold
drét zavarainak elkeriilése érdekében a hatarolo drétot legaldbb 30 cm (11,81") tavolsédgra fektesse le a fémtérgyaktdl.

_

Az abra egy példat mutat a munkateriileten beliili és a munkateriilet keriiletén lIévé elemekrél, valamint a hatarolé
drét helyes fektetéséhez kovetendd tavolsagokrol. Jeldlje meg a vasbdl vagy mas fémbdl késziilt elemek
(lefolyofedelek, elektromos csatlakozasok sth.) hatarat, hogy megakadalyozza a hatarol6 drét jelének zavarasat.

J

Ha a munkaterileten beliil vagy kivil akaddly van, példaul egy jarda vagy fal, akkor a hatarolé drétot legaldabb 35 cm (13,78")
tavolsagra helyezze el az akadalytdl. Novelje a tavolsagot a hatarolé drot és az akadaly kdzott; ha nem akarja, hogy a robot
nekimenjen az akadalynak, helyezze a hatérolé drétot legaldbb 40 cm (15,75") tdvolsagra az akaddlytél. A szegélyhez kozeli és
a meghatarozott munkaterileten kivili fivet flinyiréval vagy bozétvagdval lehet levagni.

~

35cm.
/13,78 "

Ha a munkaterileten beliil vagy kivil viragagyas, sovény, kiallo gyokerd novény, 2-3 cm-es kis arok vagy 2-3 cm-es kis jardaszegély
talalhato, a kerileti drétot legaldbb 30 cm (11,81") tdvolsdgra kell elhelyezni az akadalytdl, hogy a robot vagy az akadaly ne
sériiljon meg.

A munkateriileten belil 1évé (i levaghato és befejezhet6 flinyiréval vagy bozétvagéval.

%0 cm.

/11,81

kiallé gyokerek
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Ha a munkaterileten beliil vagy kivil medence, t6, szakadék, arok, l1épcsé vagy kozut talalhato, amelyet nem véd kdnnyen
atjarhatd kerités vagy fal, a hatérold drétot a peremtél legaldbb 90 cm-re (35,43 hiivelyk) kell felszerelni. Annak érdekében,
hogy a hatdrolé drotot a lehetd legkozelebb telepitsiik a vagasi terlilet széléhez, javasoljuk, hogy kozteriiletekkel szomszédos
esetekben nehezen atjarhaté keritést, egyéb esetekben pedig legaldbb 15 cm magas keritést telepitsiink. Ez lehetévé teszi, hogy
a hatdrol6 drétot az el6z6 bekezdésekben leirt tdvolsagokra fektessik le.

_

Gondosan tartsa be a fiizetben megadott tavolsagokat és lejtéseket, hogy garantalja a robot kivalé telepitését és
megfelel6 miikodését. Novelje a tavolsagot legalabb 30 cm-rel (11,81") lejt6 vagy csliszés talaj esetén.

A cm.
/35,44 “

Az litéseknek ellendllé akadalyokat, mint példaul a munkateriileten beliil 1évé fakat, bokrokat vagy éles szélekkel nem rendelkezé
oszlopokat nem kell koérilhatarolni. A robot nekimegy az akadalynak és iranyt valtoztat. Ha nem szeretné, hogy a robot
akadalyokba (itk6zzon, és a biztonsagos és csendes miikddés érdekében minden rogzitett akadalyt el kell hatarolni. Az enyhén
lejtés akadalyokat, példaul az virdgcserepeket, koveket vagy kiallé gyoker( fakat a vdgdkés és az akadalyok védelme érdekében
el kell hatarolni.

Az akadaly hataranak kijeloléséhez a hatarolni kivant objektumhoz legkozelebbi kiilsé hatarpontbdl induljon ki, és a hatarolo
drétot Ugy rendezze el, hogy az elérje az akadalyt, megkeriilje azt, majd az el6z6 bekezdésekben leirt szabalyos tdvolsdgokat
betartva az el6z6 utvonalon haladjon vissza. Fedje at a kimend és a bejévé drétot Ugy, hogy ugyanaz alatt a csap alatt haladjanak
at, ez lehetdvé teszi, hogy a robot athaladjon a hatarolo dréton.

A robot megfelel6 miikodéséhez a minimalis atfedési hossz nem lehet nagyobb 70 cm-nél (27,56"), hogy a robot szabdlyosan
mozoghasson.
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A HATAROLO DROT TELEPITESE

A hatéarol6 drét lehet foldbe asott vagy a foldre fektetett. Ha van drotfektet6

gépe, akkor a nagyobb védelem érdekében jobb, ha a drétot betemetik.
Ellenkez6 esetben szerelje a drétot a foldre a mellékelt csapokkal az

alabbiakban leirtak szerint. hatarolo drét

Ere——

Kezdje el a hatarol6 drét fektetését a toltoallomas
telepitési helyétél, hagyjon néhany métert, hogy a
végso fazisban a tapegységhez valé csatlakoztataskor
méretre vaghaté legyen.

Talajdrot

Vagja le a flivet a lehet6 legalacsonyabbra flinyiréval vagy
bozétvagoéval a teljes Ut mentén, ahol a kabelt lefektetik. Ez
megkonnyiti a kabel foldbe torténé lefektetését, és csokkenti
annak kockazatat, hogy a robot megsértse a szigetelést.

1.

Helyezze el a drétot az 6ramutatd jarasaval megegyezd irdnyban
a teljes utvonal mentén, és rogzitse a mellékelt csapokkal,
ligyelve arra, hogy az egyes csapok kozott legfeljebb 100 cm
(39,37 hiivelyk) tévolsag legyen. A drétnak érintkeznie kell a
talajjal, hogy a robot ne sériiljon meg, miel6tt a fi befedi.

- A hatarolé drét fektetésénél kdvesse a virdgadgyasok kordili
telepitési iranyt, azaz az 6ramutatdé jarasdval ellentétes
iranyt.

- Az ives szakaszokon ugy rdgzitse a drétot, hogy ne
csavarodjon, hanem szépen gorbiiljon (20 cm-es sugarral).

20 cm sugar

RS

Betemetett drot

1.
2.

Asson egyenletes barazdat a talajba (kb. 2-3 cm vagy 0,787-1,181").

Helyezze el a drétot az 6ramutaté jarasdval megegyezé irdnyban, néhdny centiméteres mélységben a palya mentén. Ne assa
be a drétot 5 cm-nél mélyebbre, hogy ne csdkkenjen a robot altal felvett jel minésége és intenzitasa.

A drot lefektetése soran sziikség lehet arra, hogy a drétot néhany ponton a mellékelt csapokkal rogzitsiik, hogy a félddel vald
lefedéskor a helyén maradjon.

Fedje be az 6sszes drétot folddel, és gy6z&djon meg rdla, hogy a drot feszesen marad a féldben.
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A hatérol6 drot csatlakoztatasa

Hasznaljon eredeti kotést, ha a telepités befejezéséhez egy masik

hatarolo drétra van sziikség.

A drét mindkét végét helyezze be a kotésbe, ligyelve arra, hogy
a drétok teljesen be legyenek helyezve, hogy a végek mindkét
oldalon lathatdak legyenek. Nyomija le teljesen a gombot a felsé

oldalon egy fogo segitségével.

 Er——

- A biztonsagos elektromos csatlakozas

érdekében csak eredeti csatlakozékat
hasznaljon.

Ne haszndljon szigetel6szalagot vagy mas
tipusi, nem megfelelé szigetelést biztosito
kotéseket (fiilkék, csatlakozok stb.). Egy
id6 utan a talajnedvesség oxidaciét okoz, és
megszakitja a hatarolo drétot.

A TOLTOALLOMAS ES A TAPEGYSEG TELEPITESE

A Veszély - Figyelmeztetés

Miel6tt barmilyen miiveletet végezne, valassza le a
robotot a halézati aramrol.

A tapegységet olyan helyen helyezze el, ahol
gyermekek nem férhetnek hozza. Példaul 160 cm
(63”) feletti magassagban.

Ne roviditse vagy hosszabbitsa meg a tolt6allomashoz
érkez6 kabelt, tekerje f 8-as alakban a felesleges
kabelt, ahogy az abran lathatoé.

A telepitéshez hasznalt hatarolé dré6t nem lehet
rovidebb 50 m-nél, forduljon a legkozelebbi
ligyfélszolgalati kozponthoz.

1.
2.

Helyezze a tolt6allomast az el6re meghatarozott terdletre.

Helyezze el a hatérol6 drétot (M) a toltééllomasban 1évé vezeté mentén. Végja le a felesleges drotot a csatlakozok felett kb.
5 cm-re.

Csatlakoztassa az allomas bejové drétjat az ado piros terminaljahoz (T). Csatlakoztassa az dllomas kimend drétjat a fekete
terminalhoz.

A terminalok csak az eredeti hatarolo drot csatlakoztatasara szolgalnak.

M N S = = o
o

L] =]
SRR

----------- hatérol6 drét (M)

a piros terminalhoz

L2 L5 s
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4. Rogzitse atolt6allomast (N) a foldhoz a csapokkal (P). Sziikség

esetén rogzitse a toltéallomast csavarhorgonyokkal (Q).

5. Telepitse a tapegységet (A).

6. Csatlakoztassa a toltéallomas

tapegységhez (A).

(E) tapkabelét (N) a

7. Csatlakoztassa a tdpegység dugdjat (A) az elektromos
kimenethez;

8. Ha az ad6 LED-je villog, a kapcsolat helyes. Ellenkezd
esetben keresse meg a rendellenességet (Iasd ,Hibaelharitasi
utmutatg”).

9. Cserélje ki a védelmet (L).
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AZ AKKUMULATOR TOLTESE AZ ELSO HASZNALAT SORAN

1. Helyezze a robotot a tolt6allomasba.

2. Nyomja meg az ON/OFF gombot, és varjon néhany
masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol.

3. A to0ltéallomas felismerésekor az akkumulator LED-je
narancssargara valt és néhany masodpercig folyamatosan
vilagit.

4. Gy6z6djon meg réla, hogy az AUTO LED ki van kapcsolva,
szilkség esetén nyomja meg az AUTO gombot a
kikapcsolasahoz.

5. Atoltés végén a robot hasznalhatd, vagy beprogramozhaté az

elsé inditashoz (lasd "Programozési méd").

(I ——

Els6 hasznalat soran legalabb 4 6ran keresztiil toltse
az akkumulatorokat.

BEALLITASOK

AUTO
s/

s/
V4

[z

BATTERY

START
_{ PRUSE
s
s/

"ON/OFF”
GOMB

BEALLITASI JAVASLATOK

A felhasznalonak az ebben a kézikonyvben leirt eljarasok szerint kell elvégeznie a beallitasokat. Ne végezzen olyan
beallitasokat, amelyek nem szerepelnek kifejezetten ebben a kézikonyvben. A jelen kézikonyvben kifejezetten nem
jelzett specialis beallitasokat csak a gyarto altal felhatalmazott szervizk6zpont munkatarsai végezhetik el.

VAGASI MAGASSAG BEALLITASA

A penge vagasi magassaganak bedllitasa el6tt gyéz6djon meg réla, hogy a robot ki van kapcsolva (lasd ,Robot biztonsdgi
ledllitasa”).

A kézsériilések elkeriilése érdekében hasznaljon védékesztyiit.

1. Forditsa meg a robotot, és helyezze Ugy, hogy ne tegye tonkre
a fedelet.

2. Forditsa el a konzolt (E) az 6ramutaté jarasaval megegyezé
irdnyba a mellékelt kulccsal.

3. Emelje fel vagy engedje le a vagdegységet (D) a kivant

vagasi magassag bedllitdsahoz. Az érték a mellékelt kulcson
talalhat6 skala segitségével mérhetd.

 Er——

Ne hasznalja a robotot olyan fii nyirasara, amely 1
cm-nél (0,40”) magasabban van, mint a vagépenge.
A vagasi magassagot fokozatosan csokkentse.
Javasoljuk, hogy 1-2 naponta legalabb 1 cm-rel
(0,40") csokkentse a magassagot az idedlis magassag
eléréséig.

4. Abedllitas elvégzése utan forditsa el a konzolt (E) az 6ramutatéd

jarasaval ellentétes irdnyba.

5. Forditsa vissza a robotot mikddési helyzetbe.
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HASZNALAT ES KEZELES

HASZNALATI KOVETELMENYEK

_

- Ha elészor hasznalja a robotot, olvassa el figyelmesen a teljes kézikonyvet, és gy6z6djon meg rdla, hogy
teljesen megértette azt, kiilonosen a biztonsagi ajanlasokat.

- A robotot csak a gyarté altal leirt rendeltetésszerii hasznalatra hasznalja, és ne manipulaljon semmilyen
berendezést, hogy mas miikodési teljesitményt érjen el.

- Ne hasznalja arobotot és a periférias egységeket rossz id6jarasi koriilmények kozott, kiilonosen villamcsapas
veszélye esetén.

A VEZERLOPANEL LEIRASA ES A MENU ATTEKINTESE

Az abran a gép kezel6szerveinek elhelyezkedése lathato.

STOP.

Nyomja meg a robotf(inyird biztonsagos leallitasdhoz.
Csak kozvetlen veszély esetén és a robot
karbantartasahoz hasznalja.

Nyomja meg a robot be- és kikapcsoldshoz.

Nyomja meg az automatikus mikodés
engedélyezéséhez vagy letiltdsahoz.

Automatikus Uzemmodban a robot a kovetkezd
oldalakon leirt program szerint van programozva.

BRTTERY

Off: Manualis lizemeltetés.
A kovetkezd helyre rogzitve: Automatikus lizemeltetés. - -/

- o

c
5 5
o o

Akkumulator t0ltottségi szintje.
BATTERY

p=:
=
m
A
3

M(ikddési hibdk. Lasd a ,HIBAELHARITAS" c. fejezetet.

©

Robot a toltéallomason (AUTO LED kikapcsolva)

n
=
o
]
|

Nyomja meg egy manudlis munkaciklus inditdsahoz. Ha az akkumulator megfelel6en fel van toltve, és az AUTO LED
nem vilagit, a robot elindit egy munkaciklust. Amikor a munkaciklus befejezédik, visszamegy a toltéallomdsra.

|
s |
C
n
m

P
o
(=2
o
=
o
=
(1]
-
=
o
(1)
=

START | A robot mozgasa kozben felfliggeszti a kaszalasi miiveletet, és a robotot készenléti izemmoddba helyezi.

Ha a robot készenléti allapotban van, ez lehetévé teszi a nyirds folytatasat.

Visszatér a tolt6allomasra, és az "AUTO" LED allapotatdl fliggéen folytatja az automatikus vagy kézi mdveleteket.
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BEALLITAS

A beallitasi eljarast a robot elsé inditasakor, illetve hosszabb ideig tartd inaktiv allapot utan kell elvégezni.

Gy6z46djon meg arrdl, hogy a vadgandé gyepfeliilet olyan magasan van-e, hogy a robot megfelelé6 mikodéséhez megfeleld
legyen (lasd a miszaki leirdst).

Allitsa be a vagasi magassagot a kivant moédon (ldsd "A vagasi magasség bedllitasa").

Gy6z8djon meg arrol, hogy a munkatertletet helyesen jelolték ki, és hogy a robot szabalyos mikodését nem akadalyozzak ,A
munkateriilet hatarainak elé6készitése és kijelolése” cimU részben és a kdvetkezé szakaszokban leirtak szerint.

Gy6z6djon meg rola, hogy a kertben nincsenek nagy técsdk a heves es6zések miatt.

Helyezze a robotot a toltéallomasba.

Nyomja meg az ON/OFF gombot, és varjon néhany masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol.

Az akkumuldtor LED-je narancssargara valt, és néhdny masodpercig folyamatosan vilagit, mivel felismeri a toltéallomast.

A robot készen all a hasznalatra. Nyomja meg az ,AUTO” gombot az automatikus vagy manualis m(ikodés kivalasztasahoz.

A robot miikodtetése kézi izemmaodban ,AUTO LED kikapcsolva" allasban.

Ha az akkumulator teljesen feltolt6dott, nyomja meg a START/PAUSE gombot a munkaciklus elinditasahoz. Amikor az
akkumulator kapacitasa kimerdil, a robot visszatér a toltéallomasra.

Ha a kertet még nem kaszdlta le teljesen, varjon, amig az akkumulator teljesen feltdltédik, majd inditson el egy Uj
munkamenetet.

A jobb eredmény érdekében ajanlott a robotot legaldbb minden masodik napon hasznalni.

Egyes robotfunkciok alapértelmezett beallitdsainak megvaltoztatasahoz egyszeruen toltse le az ingyenes okostelefonos
alkalmazast; lasd a ,HOZZAFERES A MENUHOZ AZ ALKALMAZASON KERESZTUL” cim(i részt.

A robot miikodtetése kézi iizemmaodban ,AUTO LED bekapcsolva" allasban

Az automata lizemmodnak kdszonhetéen a robot a hét minden napjdra be van programozva. A mobilalkalmazéason keresztil
ellendrizheti a bedllitott alapértelmezett idét.

A munkaciklusok szamat a robot az akkumulator kapacitdsa alapjan automatikusan kezeli. Automatikus izemmodban a
robot kilép az Gjratolté-allomdasrdl, hogy elvégezze a munkaciklust, majd visszatér, hogy feltoltédjon, és ha sziikséges, ismét
folytassa a munkat.

Amunkaidd és egyéb funkciok alapértelmezett beallitdsainak médositasahoz egyszeruen toltse le az ingyenes okostelefonos
alkalmazast; lasd a ,HOZZAFERES A MENUHOZ AZ ALKALMAZASON KERESZTUL” cim( részt.
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A ROBOT HASZNALATA ZART TERULETEKEN TOLTOALLOMAS NELKUL

A robot ,zart teriilet” Gizemmaodban t6rténd inditdsa olyan zart teriiletek nyirdsara szolgal, amelyeket a hatérolé drét hatarol el,
és nincs azon toltéallomas.

A Veszély - Vigyazat

A robotot a mellékelt fogantyu segitségével hordozza. Ne fogja meg a robotot a torzsénél fogva, és mindig hasznalja
a mellékelt fogantyut.

1. Helyezze el a robotot a munkateriileten beliil, legalabb 100
cm (39,37 in.) tavolsagra a hatdrolé dréttél és minden mas
akadalytol.

2. Nyomja meg az ON/OFF gombot, és vdrjon néhany
masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol. Kdvesse a
kijelz6n megjelend utasitasokat, és kérésre adja meg a jelszét.

3. Kapcsolddjon a robothoz az okostelefonijan l1évé alkalmazas
segitségével, és valassza ki a gombot. §_.

Acm

, . , o m (39,37 ")
4. Valassza ki a ,zart teriilet” gombot. @

5. Allitsa be a munkaciklus végének idépontjat, és vélassza az
,OK" lehetdséget.

A munkaciklus végén allitsa le a robotot biztonsagos koriilmények
kozott (lasd ,Robot biztonsdgi leéllitasa”), és vigye vissza a
toltéallomas teriiletére.

Allitsa vissza a robot normal mikodését az ,ELSO INDITAS”
fejezetben leirtak szerint.

HOZZAFERES A MENUHOZ AZ ALKALMAZASON KERESZTUL

A robot beépitett Bluetooth-eszkozzel rendelkezik, amely lehetévé teszi az okostelefon segitségével torténé programozast és
iranyitast.

Toltse le az Android és i0S alkalmazést okostelefonjdra a termék weboldalardl. Inditsa el az alkalmazast, és kdvesse a varazslot
a robot és a késziilék parositasahoz.

A gyari PIN-kéd ,0000” A robot biztonsagossa tétele érdekében a lehet6 leghamarabb valtoztassa meg a PIN-kddot.

Az alkalmazas a kovetkez&ket teszi lehetdveé:
+  Mddositja az automatikus normal munkaidét.
Bedllitja az es6érzékel6 mikddését.
Bedllitja az indulasi pontokat a masodlagos terllet optimalis kezelése érdekében.
Modositja a jelszot.
Elkiildi a Start / Pause / Home parancsot.
Vezesse a robotot a vagas soran.
A robot allapotanak, riasztasainak és esetleges hibainak megjelenitése.

A FELHASZNALOI MENU BEALLITASA AZ ALKALMAZASON KERESZTUL

Inditsa el az alkalmazast okostelefonjardl, és a ,Setup” funkcidval Iépjen be a robot programozdasi meniijébe.
Kovesse a rendelkezésre allé programozasi funkciokat 6sszefoglald bevezetést. Az egyes funkcidk részleteit az aramlasi

diagramot kovetd oldalakon talélja. A csillaggal (*) jelolt funkcidk csak egyes modelleknél dlinak rendelkezésre. Lasd a ,MUiszaki
specifikaciok” tablazatot.
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MENUBEALLITASOK - PROGRAMOZASI UZEMMOD

Robot programozasa

P (I —

- Ahhoz, hogy a robotbdl a lehet6 legtobbet hozza ki, ajanlott a
robotot minden napra programozni.

- Ha tobb munkateriiletet kell beallitani, ajanlott legalabb két
munkamenetet programozni, hogy a vagasi gyakorisagot
novelni lehessen a teriileteken.

Id6zito beallitasa
Harom kiilénb6zé munkaprofil allithaté be a meghatarozott idépontokban
torténd hasznalathoz. Ez kiiléndsen akkor hasznos, ha a megszokottol eltérd

f\ idépontban szeretné hasznalni a kertet.

Az utoljara beadllitott profil mas szinnel lesz kiemelve, és a robot automatikus
miikodése soran aktiv marad.

Nyomja meg a N gombot néhdnyszor a fémenibe torténé belépéshez.

Munkarend
|

A hét minden napjara akar 4 munkarend is beallithato.
Nyomja meg a kijelzén a konfiguralni kivant napnak megfelel6 teriiletet, majd
valassza ki az id6pontokat.

Napi munkarend
( Minden egyes munkarendhez (T1,T2,73,T4) dllitsa be a kezdési idépontot, a

@ @ @ ‘ befejezési id6pontot és a nyirasi terliletet.

SCHEDULE

‘ @ @ @ @ AT1,T2, T3 és T4 idopontok nem fedhetik egymast, a robot torli
az egymassal iitk6z6 idopontokat.

WORK NG AREAS EORDER cut

@ @ ,Szegélyvagas” Ez a funkcio lehetévé teszi, hogy a robot a gyep szélén torténd
@@ @ vagassal kezdje meg a munkat. Ezt a funkciét hetente legaldbb kétszer kell
aktivalni.

Ha példaul beallitja a kovetkez6t:
elsSdleges teriilet T1: 09:00-11:00, A1, A2, A3, A4
T2:15:00-17:00, A1, A2

A 15:00 és 17:00 6ra kozott miikodé robot csak az A1 vagy A2 munkateriileten
hajtja végre a nyirasi ciklust.

B et @ A robot beléphet az A3 és A4 teriiletre, ha el kell érnie
B el egy munkateriiletet, vissza kell térnie a toltGallomasra vagy
véletlenszeriien kell dolgoznia.

@ <---—¢e--:
5 87 Sramutatg jarasaval pp 32 0ramutatd jérasaval Az id6 bedllitasa elengedhetetlen a robot megfe|e|6 mUkddéséhez. Szamos
| Clemetesiamban R e paraméter befolyasolja a munkarend beallitasat, példaul a teriiletek szama, az
akkumulatorok kapacitdsa, a gyep Osszetettsége, a f(i tipusa stb. Altaldaban a
munkaidét kissé meg kell novelni a tobb teriiletet tartalmazé kertek, valamint
a sok akadallyal és bonyolult teriilettel rendelkezé kertek kaszalasakor. Az
alabbi tablazatban a robot elsé hasznalatbavételkor torténé konfigurdldsanak
tajékoztaté jellegl idejét talalja.
m? (ft?) | T1 T2 T3 T4
800 (8608") 10:00 12:00 14:00 16:30
1200 (12912") 10:00 13:00 15:00 18:00
1800 (19418") 09:00 21:00
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A toltoallomashoz valo visszatérés

AT

Ll

GlOET

Kert bedllitasa

g

A munkateriilet beallitasa

Felhasznaléi kézikdnyv

modszere

Bedllitja a robot és a hatarol6 drét kozotti tavolsagot a toltéallomasra vald
visszatéréskor.

,OFF”. Ez a bedllitas olyan 6sszetett kerteknél ajanlott, ahol sok akadaly van
a hatdrol6 drét kozelében, illetve olyan kerteknél, ahol sz(k atjarok vannak.
A robot a kerekeit a hatarold drot két oldalan helyezi el, hogy visszatérjen a
toltéallomasra.

@ Az ,OFF" modszerrel szerelje fel a hatarolo drétot, lasd ,A
toltéallomashoz valé visszatérés moédszere” részt.

A fennmaradé paraméterekkel a robot visszatér a toltéallomasra, mikdzben
megtartja a hatarold dréttol beallitott hozzavetdleges tavolsagot. Ez az opcid
meredek lejtés(i kertek és/vagy a hatarold drot kozelében lévé bukkandk
nélkdli kertek esetében ajanlott.

@ A ,MIN MED MAX" médszerrel szerelje fel a hatarol6 drétot, lasd
"A toltéallomashoz valé visszatérés modszere" részt.

Beallitja a robot viselkedését, ha az érzékel6 esé6t érzékel.

ON: esé észlelésekor a robot visszatér a toltéallomasra. A téltési ciklus végén
a robot folytatja normal mikodését, ha az érzékel6 mar nem érzékel esét.

DELAY: es6 észlelésekor a robot visszatér a tolt6allomasra, és ott marad a
beallitott ideig, amely a kdvetkezd képernyén a ,Delay” gomb megnyomasaval
konfiguralhaté.

OFF: az es6érzékeld ki van kapcsolva.

Beallitja a flinyirasi zona jellemzéit.

@ Az egy teriilettel rendelkez6 kertekben legalabb egy zénat még
mindig be kell allitani.

Legfeljebb 4 teriilet allithatd be.
Nyomja meg a konfiguralni kivant teriiletet.
Egy terilet letiltasahoz allitsa a méretét 0 m?re.
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Munkarend

A kert minden egyes teriiletére be kell allitani:

DIMENSION DISTANCE - améretet. A munkaterilet indikativ méretét négyzetméterben;
6000 375 - atavolsagot. A robot altal a teriilet belsejébe valé bejutashoz sziikséges
mt mt tavolsagot, ha koveti a hatarold drotot. Annak biztositasa érdekében, hogy
DISTANGEWIRE DIRECTION  ECO MODE a robot a kivant teriileten beliil kezdjen el dolgozni, ajanlott a munkateriilet
O OFF kozepét hasznalni referenciaként a tavolsdg meghatdrozdsahoz. Allitsa

az értéket O-ra a tolt6allomas elhelyezési teriiletén;

- irany. A munkateriilet elérésének legrovidebb irdanyat. Az irdny ,az
( 6ramutato jarasaval megegyezd” vagy ,az 6ramutato jarasdaval ellentétes”.
A tolt6allomasbal kilépve a robot a beallitott iranyba koveti a drotot;

elsédleges teriilet

e - a drétok tavolsagat. A robotnak a munkateriilet eléréséhez szlkséges
B tavolsagat a hatarold drottol. Allitsa ezt az értéket ,0 cm”re olyan
Osszetett kerteknél, ahol sok akaddly van a hatdrolé drot kozelében és/
vagy sz(k atjarokkal rendelkez6 kerteknél;

r=ppm =y
=t
1. mésodlagos terilet. | - EC’O moq. I-]a engedelygzye van, és afobot aztﬂerzekel,l, hogya gyepfelulete:c
G ar eVl mar lenyi Irtak, amunkaidd ezen a teriileten csokken, és a robot a kdvetkezd
|épésre lép.
@ <¢---—<¢--:
az dramutato jardsaval az dramutatd jarasaval
» ellentétes iranyban > megegyezo iranyban

e emmmmemcecmee——e——— )

Altaldnos beallitasok

Védelem. Lehet6vé teszi a robot PIN kédjénak engedélyezését/letiltasat/modositasat. )
A jelszo beallitasahoz vagy modositasahoz el6szor adja meg a jelenlegi PIN-KODOT, majd az uj PIN-KODOT. A
vasdrlaskor a gyarté altal megadott jelsz6 négy szambdl ("0000") &ll.

(@ Valasszon egy konnyen megjegyezhet6 szamkombinaciot a jelszohoz.

[ N\ Ezlehetévé teszi a toltéallomdas 0sszehangoldsdhoz és felismeréséhez sziikséges korrekcios tényezd beallitasat.
{E? Tovabbi részletekért Iasd a robot menijét vagy az Alkalmazast.

Visszaallitja a gyari beadllitasokat. i
m @ Minden konfiguracio elveszik, a robot és a kert beallitasait Gjra kell konfigurélni. A PIN-KOD nem all
vissza az alapértékre.

: A robot altal a keriileti drét utan megtett tavolsagot hatarozza meg, mielétt irdnyt valtoztatna. Allitsa be a MIN
6)@ értéket, hogy a robot a lehet6 legkisebb tavolsagot tegye meg, a MAX értéket a lehet6 legnagyobb tavolsaghoz, a
MED értéket pedig a kozepes tavolsaghoz.
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A ROBOT BIZTONSAGI LEALLITASA

Hasznalat kdzben sziikségessé valhat a robot ledllitasa. Normal korilmények kozott a robot az ,OFF” gombbal allithato le.
Veszély esetén vagy barmilyen karbantartas elvégzésekor a robotot biztonsagos koriilmények kozott meg kell allitani, hogy
megakadalyozza a penge véletlen elindulasat. Nyomja meg a ,STOP” gombot a robotflinyiré biztonsagos leallitdsahoz. Huzza ki
a halozati dugot a csatlakozobdl.

@
z ,STOP” GOMB (A)

A robot biztonsagi leallitasa karbantartasi és javitasi
munkdk elvégzése soran (példaul: pengecsere,
tisztitasi miiveletek stbh.) sziikséges.

A kezdéshez jarjon el a jelzett médon:

igazitsa a robotot a toltéallomasba.

nyomja meg az ON/OFF gombot, és varjon néhany
masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol.

nyomja meg a START/PAUSE gombot a munkaciklus
elinditasahoz.

HOSSZAN TARTO INAKTIVITAS ES UJRAINDITAS

A robot hosszu ideig tart6 inaktiv allapotat kovetéen és a kaszalasi szezon el6tt el kell végezni egy sor miveletet, hogy az
Ujrafelhasznalaskor garantaltan megfelel6en miikodjon.

1.
2.

Téli tarolds el6tt toltse fel teljesen az akkumulétort. Ot havonta legaldbb egyszer téltse fel az akkumulatort.

A rutinkarbantartast hivatalos markakeresked6vel végeztesse. Ez elengedhetetlen a robot j6 allapotban tartdsahoz. A
segitségnyujtasi szolgaltatds altalaban a kovetkez6 muiveleteket foglalja magaban:

* arobot, a vagokés és az dsszes tobbi mozg6 alkatrész teljes tisztitasa;
e arobot belsejének tisztitasa;
e arobot miikodésének ellenérzése;

¢ az elhasznélodott alkatrészek, példaul a vagokés, a kefék ellen6rzése és sziikség esetén cseréje (csak kefés motorral
felszerelt robotoknal);

e az akkumulator kapacitasanak ellen6rzése;
* sziikség esetén a kereskedd Uj szoftvert is feltdlthet.
Tisztitsa meg alaposan a robotot és a toltéallomast (Iasd ,A robot tisztitdsa”).

Ellendrizze az elhasznalddott vagy sériilt alkatrészeket, példaul a vagopengét és értékelje azok cseréjének sziikségességét.
A robotot védett és szaraz helyen, 10° és 20° C kozétti kornyezeti h6mérsékleten, idegen elemek (gyermekek, allatok, egyéb
idegen targyak stb.) elél elzarva tarolja. A robotot 20 °C alatti hémérsékleten tarolja, hogy cstkkentse az akkumulatorok
automatikus lemeriilését.

Huzza ki a haldzati dugét (A) a csatlakozobdl.

Fedje le a toltéallomast (C), hogy megakadélyozza az idegen anyagok (levelek, papir stb.) bejutdsat, valamint az
érintkez6lemezek megdvasa érdekében.
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Ujrainditas
Miel6tt a robotot hosszu ideig tartd inaktivitds utdn Gjrainditja,
jarjon el az alabbiak szerint:

1.

csatlakoztassa a tapcsatlakozét (A) az elektromos
csatlakozashoz.

csatlakoztassa Ujra a f6 aramellatast;
igazitsa a robotot a tolt6allomasba;

Nyomja meg az ON/OFF gombot, és varjon néhany
masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol.

A toltéallomas felismerésekor az akkumulator LED-je
narancssargara valt és néhany masodpercig folyamatosan
vilagit.

arobot most mar készen éll a hasznélatra (lasd ,Programozasi
mad”).

Toltéallomas (C)

Jelenlegi tapegység (A)

! Veszély - Vigyazat

Ne toltse a robotot robbanasveszélyes és gyulékony
kornyezetben.

1.

Taplalja meg arammal a téltéallomast, és gy6z&djon meg arrol,
hogy a lemezek tisztak.

Igazitsa a robotot a toltéallomasba.

Nyomja meg az ON/OFF gombot, és varjon néhany
masodpercet, amig a robot teljesen bekapcsol.

A toltéallomas felismerésekor az akkumuldtor LED-je
narancssargara valt és néhany masodpercig folyamatosan
vilagit.

Gy6z8djon meg rdla, hogy az AUTO LED ki van kapcsolva,
szilkség esetén nyomja meg az AUTO gombot a
kikapcsolasahoz.

A toltés végén (kb. 6 o6ra elteltével) nyomja meg az ,OFF”
gombot (C).

A robotot védett és szaraz helyen, 10° és 20° C koOzotti
kornyezeti h6mérsékleten, idegen elemek (gyermekek, allatok,
egyéb idegen targyak stb.) eldl elzarva térolja.
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KEZELESI TANACSOK

Az aldbbiakban néhany hasznos kezelési tanacsot taldl a robot hasznalata soran:

- még a robot haszndlatardl sz6l6 megfeleld tdjékoztatas utdn is mindig jo otlet, hogy az els6é hasznalat sordn szimulaljunk
néhany tesztmandvert a parancsok és a f6 funkcidk azonositasa érdekében;

- ellendrizze és rogzitse a f6 alkatrészek rogzitécsavarijait;
- gyakran nyirja a fivet, hogy elkeriilje a f(i tulzott ndvekedését;

- ne hasznélja a robotot olyan f(i nyirdsara, amely 1 cm-nél (0,40") magasabban van, mint a vagépenge. Magas fii esetén
emelje fel a vagokést, majd a kovetkezd napokon fokozatosan engedije le;

- ha a gyepen automata 6nt6zérendszer van, programozza be a robotot Ugy, hogy legaldbb egy éraval az 6ntozéberendezés
bekapcsolasa el6tt visszatérjen a téltérendszerhez;

- ellenérizze a talaj lejtését, és gy6z6djon meg arrél, hogy a megengedett maximalis értékeket nem |épi tul a robot és a
szorofejek karosodasdanak elkeriilése érdekében;

- ajanlott a robotot Ugy programozni, hogy ne dolgozzon tobbet a sziikségesnél, figyelembe véve a fi kiilonb6zd évszakok
szerinti eltéré novekedési litemét is, hogy ne tegye ki felesleges romldsnak és az akkumulator-élettartam csokkenésének;

- arobot hasznalatakor a biztonsagi kockazatok elkerilése érdekében gy6z6djon meg arrdl, hogy a munkateriileten nincsenek
emberek (kiilondsen gyermekek, id6sek vagy fogyatékkal él6k) és haziallatok. A sériilés esélyének minimalizaldsa érdekében
programozza a robotot gy, hogy a nap megfeleld idészakaiban mdkodjon.

A gyarté nem garantalja a robotflinyiré és mas tipusu vezeték nélkili rendszerek, példaul taviranyitdk, radiéadok, akusztikus
segédeszkozok, allatok szamara késziilt fold alatti elektromos keritések vagy hasonldk teljes kompatibilitasat.

RUTIN KARBANTARTAS

KARBANTARTASI JAVASLATOK

_

A karbantartas soran hasznalja a gyarto altal megadott egyéni védé6felszerelést, kiilonosen a pengén végzett munkak
soran. Miel6tt barmilyen tipusu karbantartast elvégezne, gy6z6djon meg réla, hogy a robot ki van kapcsolva (lasd
»Robot biztonsagi ledllitasa”).

UTEMEZETT KARBANTARTASOK TABLAZATA

Gyakorisag Alkatrész Karbantartas tipusa Referencia

Tisztitsa meg és ellendrizze

a penge hatékonysdagat. Lasd ,A robot tisztitdsa”
Penge Ha a penge elgorbiilt vagy

nagyon elhaszndlédott, Lasd ,A penge cseréje”

cserélje ki

Tisztitsa meg és tavolitsa el

a rozsdat Lasd ,A robot tisztitdsa

Hetente Akkumulator t6ltégombijai

Tisztitsa meg és tavolitsa el

a rozsdat Lasd ,A robot tisztitdsa

Csatlakozélemezek

Tisztitsa meg és tavolitsa el

Es6érzékel a rozsdat

Lasd ,A robot tisztitdsa”

Havonta Robot Tisztitsa meg a robotot Lasd ,A robot tisztitasa”

A robotot egy hivatalos
Robot szervizkdzpontban
szervizeltesse

Lasd ,Hosszan tartd
inaktivitas és yjrainditas”

Evente egyszer és a f(inyirasi
szezon végén
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A ROBOT TISZTITASA

1. Allitsa le biztonsagosan a robotot (l4sd ,Robot biztonségi ledllitasa”).

A Veszély - Figyelmeztetés

A kéz elvagasanak elkeriilése érdekében hasznaljon védokesztyiit.

2. Tisztitsa meg a robot 0sszes kiilsé feliiletét meleg vizbe és enyhe tisztitoszerbe martott szivaccsal. Hasznalat elétt jol
nyomja ki, hogy eltavolitsa a felesleges vizet.

A Veszély - Figyelmeztetés

A tdl sok viz hasznalata miatt a viz behatolhat a késziilékbe, ami karosithatja az elektromos alkatrészeket.

3. Ne hasznaljon olddszert vagy benzint, hogy ne kdrositsa a festett fellileteket és a miianyag alkatrészeket.

4. Ne mossa arobot belsd részeit, és ne hasznaljon nagynyomdsu vizsugarat, hogy ne kdrositsa az elektromos
és elektronikus alkatrészeket. m

A Veszély - Figyelmeztetés

Az elektromos és elektronikus alkatrészek visszafordithatatlan karosodasanak elkeriilése érdekében ne meritse a
robotot részben vagy teljesen vizbe, mert az nem vizhatlan.

5. A robot alsé részének (a vagokések és a kerekek teriilete)
ellenérzése, a robot megfelel6 mikodését akadalyozd
lerakdddsok és/vagy maradvanyok eltavolitdsara alkalmas
kefével.

6. Tavolitsael afiivet és aleveleket a robot megfogasi teriileteirdl.

7. Tisztitsa meg az akkumuldtortolt6 gombjait (A), az
érintkez6lemezeket (B), és tdavolitsa el az elektromos
érintkezések altal okozott lerakédasokat vagy maradvanyokat
szaraz ruhaval, sziikség esetén finom csiszolopapirral.

8. Tisztitsa meg az esGérzékel6t (C), és tavolitsa el az esetleges
szennyez6déseket vagy rozsdat.

9. Tisztitsa meg a tdlt6allomas belsejét, hogy eltavolitsa a
felgylilemlett maradvanyokat.
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HIBAELHARITAS

ra rg re - ra

HIBAELHARITASI UTMUTATO

Az aldbbiinformaciok célja, hogy segitsenek amiikodés soran esetlegesen felmeriilé hibak és/vagy lizemzavarok azonositasdban
és kijavitdsaban. Egyes hibak a felhaszndlé altal is javithatok, mig mdsok specidlis mliszaki ismereteket vagy kiilonleges
szakértelmet igényelnek, és ezért csak az adott beavatkozasi teriileten igazolt tapasztalattal rendelkez6 szakképzett személyzet
javithatja azokat.

Ha a robot hibaallapotban van, és az ALERT lampa vilagit vagy villog, csatlakozzon a robothoz az okostelefonon 1évé APP
segitségével, hogy megnézze, mi a probléma.

A Veszély - Figyelmeztetés

Biztonsagosan allitsa le a robotot (lasd ,Robot biztonsagi leallitasa”), ha a robot ellenérzése sziikséges ahhoz, hogy
elkeriilje a penge véletlen elindulasanak veszélyét.

Probléma ‘ (0] 4 ‘ Megoldas

Cserélje ki a pengét egy Ujra (lasd ,Pengék

Vagopenge sériilt cserdie’)

Allitsa le biztonsagosan a robotot (Iasd ,Robot
biztonsagi leéllitasa”). Sziintesse meg a penge
eltomddését

A vagokés maradvanyokkal (szalag,
zsinorok, miianyagdarabok stb.) van & " : "
eltdémabdve. Veszély - Figyelmeztetés

A kézsériilések elkeriilése érdekében
hasznaljon védokesztyiit

Allitsa le biztonsagosan a robotot (Idsd ,Robot

Rendellenes rezgések A robotot akadélyok (lehullott agak, biztonségi ledllitdsa”).
. elfelejtett targyak stb.) jelenlétében
A robot nagyon zajos inditottak el.

Tavolitsa el az akadalyt, és inditsa Ujra a robotot
(I4sd ,Inditds - Automatikus izemmod”).

Cseréltesse ki vagy javittassa meg a motort a

Villanymotor hibaja legkdzelebbi hivatalos szervizkdzpontban

Novelje a vagasi magassagot (lasd ,A vagasi
magassag bedllitasa”).

A gyep tul magas

Nyirja le el6zetesen a teriiletet egy normal
flnyiréval.

A tolt6allomas hatarol6 drétjdnak vagy | Ellenérizze a téltéallomas csatlakozasat (lasd ,A

tapkabelének helytelen elhelyezése toltéallomas és a tapegység telepitése”
A robot nem megfeleléen P v y pegyseg telep )

helyezkedik el a
toltéallomasban

Helyezze a toltéallomast sima és stabil feliiletre

A toltéallomas melletti talaj beomldsa (lasd ,A rendszer telepitésének megtervezése”).

A robot nem viselkedik Helyezze vissza a hatarolé drétot a megfelelé
megfelel6en a viragagyasok Hibasan lefektetett hatarold drét helyre (az 6ramutato jarasaval ellentétes
kordl iranyba) (lasd ,A hatarolé drét felszerelése”).

Allitsa vissza a robot 6réjat (Iasd ,Programozési

Az 6ra rosszul volt bedllitva mod”)

A robot rossz idében
dolgozik )
Allitsa vissza a munkaigét (lasd ,Programozasi

A munkaidé helytelendil lett beallitva mod”)
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Probléma

A munkaterilet nincs
teljesen lenyirva

(0]

Nincs elég munkaodra

Megoldas

A munkaidé meghosszabbitasa (lasd
,Programozasi méd”)

A vagopenge lerakédasokkal és/vagy
maradvanyokkal van eltomddve.

Allitsa le biztonsagosan a robotot (Idsd ,Robot
biztonsagi leallitasa”).

& Veszély - Figyelmeztetés

A kézsériilések elkeriilése érdekében
hasznaljon védékesztyiit.

A vagopenge tisztitasa

A vagopenge elhasznalodott

Cserélje ki a pengét eredeti alkatrészre (lasd
,Pengék cseréje”).

Munkateriilet a robot tényleges
kapacitdsahoz képest tul nagy

Allitsa be a munkateriiletet (lasd ,M(iszaki
adatok”).

Az akkumuldtorok hamarosan
lemerilnek.

Cserélje ki az akkumulatorokat eredeti
alkatrészekkel (lasd ,Az akkumulator cseréje”)

Az akkumulatorok nem tolt6dnek fel
teljesen

Tisztitsa meg és tavolitsa el a rozsdat az
akkumulatorok érintkezési pontjairdl (lasd a
,Robot tisztitasa”).

Nem teljesen nyirt
masodlagos terllet

Programozasi hiba

A masodlagos teriilet helyes programozasa
(lasd ,Programozési mod”)

Lassan villogd narancssarga
fény

Datum és id6 nincs beallitva

Csatlakozzon a robothoz az okostelefonjan
|év6 alkalmazdassegitségével a datum és az id6
frissitéséhez.

Vagopenge sériilt

Cserélje ki a pengét egy Ujra (lasd ,Pengék
cseréje”).

A vagokés maradvanyokkal (szalag,
zsinorok, miianyagdarabok stb.) van
eltomddve.

Allitsa le biztonsagosan a robotot (lasd ,Robot
biztonsagi leallitasa”).

A Veszély - Vigyazat

A kéz elvagasanak elkeriilése érdekében
hasznaljon véddkesztyiit.

Szlintesse meg a penge eltomoédését.

A gyep tul magas.

Novelje a vagasi magassagot (lasd ,A vagasi
magassag beallitasa”).

A robot elemelkedik a foldrél

Ellenérizze, hogy a robotot nem blokkolja vagy
akadalyozza semmilyen targy.
Tisztitsa meg és tavolitsa el a fimaradvanyokat
a test aldl, amelyek elzarhatjak az érzékeldket.

ALERT

Gyors narancssarga villogé
fény

Az OFF gomb megnyomasa utan a LED
gyorsan villog.

Csatlakozzon a robothoz az okostelefonjan
lévé APP segitségével a robot PIN-kédjanak
megaddsahoz.

A hatarolé drét nincs megfeleléen
csatlakoztatva (torott kabel, nincs
elektromos csatlakozas stb.).

Ellendrizze az elektromos tapegység
mUkodését, a tapegység és a toltéallomas
helyes csatlakozasat.(lasd ,A tolt6allomas és a
tapegység telepitése”)

Robot a lejtén a teriileten kiviil

Jeldlje ki a tul nagy lejtésti teriiletet (Iasd ,A
rendszer telepitésének tervezése”).

Robot a teriileten kiviil

Ellenérizze, hogy a drét helyesen lett-e telepitve
(tal mélyen, fémtargyak mellett, a két elemet
jelolé drétok kozotti tdvolsag kevesebb, mint

70 cm stb.) (lasd ,A rendszer telepitésének
tervezése”).

Robot egy virdagagyasban

Helyezze vissza a hatarolé drétot a megfelel6
helyre (az éramutato jarasaval ellentétes
iranyba) (Iasd ,A hatarolo drétot felszerelése”).
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Probléma | (0] | Megoldas

ALERT

@ Kapcsolja ki és be a robotot.
Visszafordithatatlan hiba. Ha a probléma tovabbra is fennall, forduljon a

legkdzelebbi hivatalos szervizkdzponthoz
Folyamatos narancssarga

fény
: < < Ugyeljen ra, hogy a tapegység megfeleléen
Aled Nincs tapegyseg csatlakozzon az elektromos hal6zathoz
(c) nem ISy —— -
kapcsol be Megszakitott biztositék Csereltess%K/lasi;)lloz;osszléf\ljgtbaerlfgkozelebbl
Az ané) Allitsa le biztonségosar; a robotot (lasd ,Robot
LED (C . f 1A A biztonsdgi ledllitdsa”). Hluzza ki a haldzati
be van Megszakitott hatarol6 dr6t csatlakozot a tapegységbdl. Csatlakoztassa a
kapcsolva hatarolo drétot
m ALKATRESZEK CSEREJE

JAVASLATOK AZ ALKATRESZEK CSEREJEHEZ

_

Cserélje ki és javitsa meg az alkatrészeket a gyarté utasitasai szerint, vagy forduljon a szervizkozponthoz, ha ezek
a miiveletek nem szerepelnek a kézikonyvben.

AZ AKKUMULATOR CSEREJE

(2 I

Az akkumulatort egy hivatalos szervizkozpontban cseréltesse.

PENGE CSEREJE

1. Allitsa le biztonsagosan a robotot (I4sd ,Robot biztonségi ledllitdsa”).

_

A kézsériilések elkeriilése érdekében hasznaljon védékesztyiit.

A cseréhez csak a késziiléknek megfelelé eredeti pengét B
hasznaljon.

Modell: C040BA4, C040BAH
Vagopenge kédja: 075207800A

2. Forditsa meg a robotot, és helyezze ugy, hogy ne tegye tonkre
a fedelet.

3. Csavarja ki a csavarokat (B) a penge (A) eltavolitasahoz.
4. Helyezzen be egy Uj pengét, és rogzitse a csavarokat.

5. Forditsa vissza a robotot mikddési helyzetbe.
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A ROBOT ARTALMATLANITASA

A termék hasznos élettartama végén az elektromos és elektronikus berendezések hulladékanak mindsiil.
Ezért nem szabad normdl haztartdasi hulladékként, vegyes teleplilési hulladékként (nem differencialt) vagy
elkilonitett telepiilési hulladékként (differencidlt) artalmatlanitani

Ha elérkezik az 4rtalmatlanitds ideje, a felhasznalénak gondoskodnia kell arrél, hogy a termék
Ujrahasznositasa a helyi torvények kovetelményeinek megfeleléen térténjen; elsésorban az elektromos és
elektronikus alkatrészeket kell szétvalogatni és az elektromos és elektronikus berendezések hulladékainak
artalmatlanitasara engedélyezett hulladékkezel§ kozpontokban, vagy a terméket Uj vasarlaskor sértetlenil
el kell vinni a keresked6hoz. Az elektromos és elektronikus berendezések hulladékainak visszaélésszeri
artalmatlanitasat pénzbirsaggal biintetik, amelyet az artalmatlanitas helye szerinti teriileten hatalyos
jogszabalyok allapitanak meg. ]

Az elektromos és elektronikus berendezésekben talalhato veszélyes anyagok potencialisan karos hatassal
vannak a kornyezetre és az emberek egészségére, ezért a felhasznaldnak alapvetd szerepe van abban,
hogy hozzajaruljon az Ujrafelhasznaldshoz, az Ujrahasznositdshoz és az elektromos és elektronikus
berendezések hulladékainak barmilyen mas modon torténd hasznositasahoz.

Minden kiilénvalogatandé és artalmatlanitandé alkatrész meg van jel6lve.

! Veszély - Vigyazat

WEEE - Az elektromos és elektronikus berendezések hulladéka (WEEE) veszélyes anyagokat tartalmazhat, amelyek
potencialisan karos hatassal lehetnek a kornyezetre és az emberek egészségére. Az elektromos és elektronikus
berendezések hulladékait megfeleléen és kizarolag specialis hulladékkezel6 kozpontokban szabad artalmatlanitani.

Csomagolds - A termék csomagolasa Ujrahasznosithaté anyagokbol késziilt, és fenntarthaté médon, specidlis hulladékgy(ijté
konténerekben vagy engedélyezett hulladékkezel§ kozpontokban kell artalmatlanitani.

Akkumulatorok-Arégivagy elhaszndltakkumulatorok akornyezetre és azemberek egészségére karos anyagokattartalmaznak,

ezért nem szabad normadl haztartasi hulladékként artalmatlanitani. A felhaszndlénak az akkumulatorokat fenntarthatd
modon, specidlis hulladékgyijté edényekben vagy engedélyezett hulladékkezel kézpontokban kell artalmatlanitania.
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EK MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT < €

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Kijelenti és felel6sséget vallal azért, hogy a termék:

akkumulatoros automata flinyiré robot, C040BA4, C040BAH modellje megfelel a kovetkezd eurdpai unids irdnyelvekben eldirt
alapvetd biztonsagi, egészségligyi és kornyezetvédelmi kvetelményeknek:

2006/42/EK gépekrél sz6lé iranyelv, 2014/30/EU elektromagneses osszeférhet6ségi iranyelv, 2014/53/EU radiés (RED)
iranyelv, 2011/65/EU RoHS iranyelv, 2012/19/EU WEEE iranyelv, 2005/88/EK kornyezeti zajkibocsatasrol sz6l6 iranyelv;

megfelel a kovetkez6 harmonizalt szabvanyoknak:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 + A2:2020 (biztonsag)

EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 (biztonsag)
EN 62233:2008 +AC:2008 (elektromagneses mezdk);

EN 55014-1:2017 + A11:2020 (kibocsatas);

EN IEC 61000-3-2:2019 and EN 61000-3-3:2013 + A1:2019 (kibocsatas);
EN 55014-2:2015 (immunitas);

EN 50419:2006 (WEEE - Berendezések jelolése)

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (Elektromagneses kompatibilitas)

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (Elektromagneses kompatibilitas)

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (Radiéspektrum-hatékonysag)

ETSI EN 303 447 V1.1.1 (Radiéspektrum-hatékonysag)

,Csatlakozémodullal (GPS, GPRS)” felszerelt modellek:
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (Radiéspektrum-hatékonysag)

kijelenti tovabba, hogy a 2005/88/EK irdnyelv szerint az LWA hangteljesitményszint egy jelentés mintan 63,0 dB + 2,0 dB
(A-gorbével sulyozva és 1 pW-ra vonatkoztatva), hogy a garantalt LWA hangteljesitményszint kevesebb mint 67 dB (A-gorbével
sulyozva és 1 pW-ra vonatkoztatva), és hogy a 2005/88/EK és a 2006/42/EK iranyelvnek megfelel6 miszaki dokumentacid
elérhetd: c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Olaszorszag.

Terranuova B.ni 31/10/2022
Bernini Fabrizio

(CEO

Felhasznaléi kézikonyv 34



UK
cE

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Declares and assumes liability that the product:

battery-powered automatic lawnmower robot, models C040BA4, C040BAH complies with the basic requisites for safety,
health and environmental protection provided for by the following UK Regulations:

Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008 S.I. 2008/1597 (as amended), Electromagnetic Compatibility Regulations
2016 S.1.2016/1091 (as amended), Radio Equipment Regulations 2017 S.1. 2017/1206 (as amended), Restriction of the Use of
Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012 S.1. 2012/3032 (as amended), Waste
Electrical and Electronic Equipment Regulations 2013 S.I. 2013/3113 (as amended), Noise Emission in the Environment by
Equipment for use Outdoors Regulations 2001 S.I. 2001/1701 (as amended);

complies with the following designated standards:

BS EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 + A2:2020 (safety);

BS EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 (safety);
BS EN 62233:2008 + AC:2008 (electromagnetic fields);

BS EN 55014-1:2017 + A11:2020 (emission);

BS EN IEC 61000-3-2:2019 and BS EN 61000-3-3:2013 + A1:2019 (emission);
BS EN 55014-2:2015 (immunity);

BS EN 50419:2006 (WEEE - Equipment marking)

BS EN 301 489-1 V2.2.3 (Electromagnetic compatibility)

BS EN 301 489-17 V3.2.4 (Electromagnetic compatibility)

BS EN 300 328 V2.2.2 (Radio Spectrum Efficiency)

BS EN 303 447 V1.1.1 (Radio Spectrum Efficiency)

Models equipped with "Connect module (GPS, GPRS)":
BS EN 301 511 V12.5.1 (Radio Spectrum Efficiency)

also declares that, pursuant to the S.I. 2001/1701 (as amended), the LWA sound power level, out of a significant sample is
59 dB * 2.0 dB (weighted on A curve and referred to 1 pW), that the guaranteed LWA sound power level is less than 61 dB
(weighted on A curve and referred to 1 pW) and that the technical folders in compliance with the S.I. 2001/1701 (as
amended) and the S.I. 2008/1597 (as amended) are available ¢c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a,
Terranuova B.ni (ar), Italy.

Terranuova B.ni 31/10/2022
Bernini Fabrizio

(CEO
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JOTALLASI SZABALYZAT

A Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) biztositja az 1999/44/EK eurdpai irdnyelv valamennyi kdvetelményének alkalmazasat. A
jotallas kiillonosen az eredeti vasarlastdl szamitott 2 (két) éves idGtartamban terjed ki az anyag- vagy gyartasi hibakra.

A ZCS nem garantalja a termék megszakitas nélkiili vagy hibamentes miikddését, és nem vallal felel6sséget az utasitdsok be
nem tartasa miatt bekdvetkezett karokért. Tovabba ez a garancia nem terjed ki az esztétikai karokra, mint példaul a karcolasok,
horpadasok és horpaddsok; a fogydeszkdzokre, mint példaul az akkumulatorok, kivéve, ha a kart anyag- vagy kivitelezési hiba
okozta; a terméknek nem a ZCS Altal gyartott vagy értékesitett tartozékokkal valé haszndlata altal okozott karokra; a baleset,
visszaélés, helytelen hasznalat, arviz, tliz vagy mas természeti esemény vagy kiilsé ok altal okozott karokra; a ZCS altal nem
engedélyezett szervizek altal végzett miveletek altal okozott karokra; vagy a ZCS irdsos engedélye nélkiil médositott vagy
atalakitott termékben bekovetkezett karokra.

A ZCS kizérdlagos joga, hogy a terméket vagy annak alkatrészeit (4j vagy felGjitott termékre) cserélje, vagy sajat belatasa szerint
felajanlja teljes visszatéritést vagy a vételarat. Visszatérités esetén a terméket, amelyre a visszatéritést kapta, vissza kell kiildeni
a ZCS-nek, és az a ZCS tulajdonaba kertil.

A jotallasi id6szak soran a ZCS sajat belatasa szerint gondoskodik a normal hasznalat soran meghibasodott alkatrészek
javitasardl vagy cseréjérél. A javitas vagy csere a ZCS megitélése szerint Ujonnan gyartott vagy felljitott hasznalt alkatrészek
hasznalatat foglalhatja magaban. A ZCS-nek tovabbi joga a hasonld érték(i és kialakitasu csereegységek, alkatrészek vagy
alkatrészek hasznalata is. A javitdshoz vagy cseréhez sziikséges alkatrészek vagy munkadij nem terheli az lgyfelet, helyette
a szallitasi koltséget kell megfizetnie. A ZCS-nek joga van hasonlé érték( és kialakitasu csereegységek, alkatrészek vagy
alkatrészek hasznalatara is.

Jelen jotallds nem érinti az lgyfeleknek az alkalmazandd allami vagy nemzeti torvények szerinti torvényes jogait, az ezen
torvények altal megallapitott, az Gigyfelet terhel, a jotallas érvényesitésére vonatkozé dijak kivételével.

Jelen jotallas a vasarlas orszagara korlatozodik, és abban a kiskereskedelmi Gizletben érvényesithetd, ahol a robotot vasaroltak,
illetve a legkozelebbi szervizkdzpontban. A meghibdsodott robotot személyesen kell visszajuttatni a forgalmazéhoz vagy a
legkozelebbi szervizkdzpontba. Futarszolgalattal torténd szallitas esetén, amelyet a vasarldnak kell fizetnie, a robotot eredeti
csomagolasaban, a szamla vagy a vasarlasi bizonylat masolataval egyiitt kell elszallitani, amely tartalmazza a vasarlas datumat,
a sorozatszamot és a probléma leirasat.

FELTETELEK ES KORLATOZASOK GARANCIALIS SZERVIZ IGENYLESE
e A jelen jotallas alkalmazasi moddjairdl és barmilyen A garancidlis szerviz igényléséhez, valamint a ZCS termék
informacidért forduljon a markakereskedéjéhez. szervizelés céljabdl torténé visszakiildésének helyére
o o és modjara vonatkozdé konkrét utasitasokért forduljon a
* Ajotallas, csak akkor érvényes: kereskedshdz, akitél a robotot vasarolta, vagy a legkdzelebbi

- 0 ahibas terméket a vasarlas datumat és a kereskeds ~ szervizkdzponthoz. A jotallasi jog érvényesitéséhez a
nevét feltiinteté eredeti, olvashaté szamlaval vagy Vvasarlonak be kell mutatnia a termekrél az eredeti keresked6

vasarlasi bizonylattal egyiitt hozzak vissza. altal kidllitott szamla vagy vdsarlasi bizonylat eredeti
példanyat vagy masolatat. A korlatozott jotallas csak abban
e Ajotallas érvényét veszti, ha: az orszagban érvényes és érvényesithetd, ahol a ZCS vagy a

a terméket nem a hasznalati és karbantartasi Szerzédéses kereskeddk eredetileg értékesitették a terméket.

utasitasoknak megfeleléen hasznaltak;
- a telepités vagy a haszndlat mddja nem felel meg a
hasznaélati tmutatonak;.

- asorozatszamot torolték vagy az nem olvashat; TOVABBI MEGHATAROZASOK

- barmilyen nem engedélyezett periférids eszkozt
hasznaltak, vagy a terméket mddositottak; Helyszini timogatas

- nem eredeti potalkatrészeket vagy tartozékokat o Az {igyfél még a jotallasi idészak alatt sem jogosult
hasznaltak; helyszini terméktamogatasra.

- egy alkatrészt vagy tartozékot manipulaltak;
- akarbantartast a megrendeld vagy illetéktelen harmadik
fél végezte el;

* Amennyiben helyszini tdmogatasra van szikség, a hivas
dija és a szervizkozpont altal alkalmazott 6radij az tigyfelet

- arobot, a tdpegység, a tolt6allomas vagy a tartozékok terhel.
meghibdsodasa olyan légkédri tényez6k miatt, mint
példaul  villdmcsapds, lavina,  foldcsuszamlas, Javaslatok ' )
tulfesziiltség, vihar, arviz, természeti katasztrofak stb.  ° 'Eartsa meg az eredeti csomagolast.
altal okozott meghibasodas. ¢ Orizze meg a szamlat vagy a vasarlasi bizonylatot (ennek

elmulasztasa a garancia elvesztéséhez vezethet).

e A j6tallas kizarasai és korlatozasai:
a garancia nem terjed ki a hasznalat kovetkeztében Felhivjuk a figyelmet a kovetkezékre
elhasznalodé alkatrészekre, mint példaul a kefekre, o A vasarlo koteles figyelmesen elolvasni a haszndlati
vagokésekre, hatarold drotokra, csapokra, szijakra, Utmutatét, és betartani az abban foglalt valamennyi
kerekekre, pengékre, kabelekre és csatlakozokabelekre; informaciét
- kilsé alkatrészek és miianyag tdmasztékok, amelyek

nem mutatnak gyartasi hibat. A mlanyag elszinez6dése

természeti okok vagy vegyi anyagok miatt;
- az akkumulator garancidja csak az els6é 24 hénap

gyartasi hibaira korlatozodik;
- amotorokra 2 éves jotallas vonatkozik, 3000 lizemorara

korlatozva.
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